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f O B & una realta digital e sovrappo-
sta alla realta fisica

Essa attinge ogni tipo di dato esterno ed
interno alla sua realta per crearsi ed
evol vere. Come una pianta ranpicante form
estende i suoi viticci digitali nel nondo
real e assorbendone sensazioni ed inform-
zioni. La mancanza di dati blocca la cre-
scita di forna che col tenpo regredira
fino al suo stato iniziale di sistem
interattivo potenziale.

L'intensita delle onde el ettromagneti che
[EM definisce la struttura di fornm, una
nuvola di punti relativi ai picchi di fre-
quenza. | dati geografici [GPS + bussola
elettronica] innestano le radici virtual

di fornma nella terra reale, realizzando
una sovrapposi zi one conpleta, mentre i

dati sensoriali, quali tenperatura, umdi-
ta, lumnosita, pressione, definiscono gl
spazi creativi della struttura.

Gi abitanti del nondo reale catturano le
esperienze sensoriali e culturali nediante
spore [sensori] connesse direttanente a
forma ed essa le inserisce nella sua
struttura aumentandone | a conpl essita.




Il nmondo reale avra senpre un suo
doppi o parallelo accessibile e nuta-
bile attraverso uno dei tanti arte-
fatti senzienti, o una conbi nazione
di essi. | nuovi artefatti analizza-
no, codificano, archiviano la realta
aprendo nuove vie nell'ascesa virtua-
le. L' esperienza € un elenento pal pi-
tante e nmutevole. Ma pud essere pre-
servata, conservata, elargita. Ogn
anbi ente ha un luogo atto alla sua
conservazi one. Questo luogo incorpo-
reo raccoglie |l e esperienze e da que-
ste plasma |la sua forna.

L'interazione con fornma avviene
mediante |'utilizzo di due artefatti:
Int.R1.C O [interfaccia di relazione
e informazione coordinata] |a rappre-
sentazione grafica di formm, il fil-
tro che ci pernette di osservare |'e-
vol uzione di formm, attingere ed
inserire dati.

S.E.N. So [sistena d'evol uzione nodal e

sovrapposta] |'insiene d artefatti
che connettono il nondo reale a quel -
lo virtuale pernettendo |'interazione
con fornma
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Global Positioning System

Global System for Mobile Communications
Gereral Packet Radio Service

Universal Mobile Telecommunication System

Variabili Ambientali

ElettroMagnetismo e













INtricoeia rappr esent a-

zione grafica di fornm, una

mat assa di punti piu o neno ono-
genea a seconda della purezza
del canpo el ettronagnetico pre-
sente nell'anbiente.

I punti con un particolare grado
di purezza rappresentano i nodi
seme del sistemm

Tali senm sono gli elenenti base
di una possibile evoluzione di
forma. La tipologia del sene
viene definita dal valore de
canpo el ettromagnetico. A valori
maggi ori € associato un grado
della scala evolutiva piu alto
ed una conplessita del sistemn
maggi ore. Ci 0 ha come rovescio
della medaglia |a necessita
d'interazione piu intensa per
mantenere il sistenma in vita.




Si potranno osservare intrica-
ti sistem avvizziti o gonfie
mat asse esuberanti che potran-
no celare dati o occupare
spazi, forti della loro i ngom
brante presenza.

Viluppi digitali stringono le
citta in un groviglio inestri-
cabile, viticci uncinati si
agganci ano a pal azzi e nonu-
menti assorbendone il sapere.
Muoversi nell'intrico vuo
dire camm nare in un nondo
dalla dinam ca accel erata
dove ogni struttura, ogni
appari zione, ogni elenento é
derivato dall'esperienza sen-
soriale del suo creatore e
dalle variabili culturali e
anbi entali che le spore cattu-
rano dal nondo reale.

El ementi innestati in uno spa-
zio digitale che ha la facolta
di trasformare all'infinito la
materia eterea di cui & conpo-
sto.
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+ elettromagnetismo
maggiori capacita evolutive
scarsa resistanza
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elettromagnetismo
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variabili infermatiche

forme d'intrico

‘ Il GPSrileva lo stato di occupazione della zona in cui ci tro-\

Vi ano.

Se @ libera il terreno viene sondato dal rilevatore elettroma-
gneti co.
Se é occupata possianp canbiare zona o visitarla da ospiti.

Il rilevatore elettromagnetico individua |la presenza di sem e
-Ia loro tipologia.
Se il canpo elettromagnetico é particol arnente debole o confuso | a
zona risulta sterile.

Attivata la coltivazione, la coltura artificiale comncia a
E: nutrirsi di ogni elenento esterno [variabili anbientali e cul-

turali] catturato dalle spore e dagli elenenti interni [info
apprese dalla rete di forna] evol vendo o regredendo a seconda del -
["intensita d’interazione.

E:Se un ospite entra nella coltura venianmpb avvisati e possiano

interagire con |’ ospite stesso. Questa & una fase di negozia-
zione durante la quale apprendiano dati dall’ ospite e/ o possiano
scanbi are risorse.

La mappatura di nuove aree €& resa possibile d appositi pacchet-
ti scaricabili dalla rete o dalle fonti presenti nelle citta. J

elettromagnetismo /
variabili ambientali
dati dalla rete

™
™



( intrico si sviluppa seguen- N
do precise geonetrie nate
dal | " osservazi one del nopndo
veget al e.

Tale caratteristica rende
possibile o sviluppo perso-
nalizzato del proprio intrico
medi ante innesti e sovrappo-
sizioni delle fornme prinitive
che si sviluppano dal nodo
sene.

Il database delle forme di
riferimento €& in continuo
svi l uppo per pernettere una
senpre pilU libera crescita di

K\f or ma. Y
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(Dal seme, una piram de a base triangolare [1] si svilup- \1
pa il gernpglio [2] ed in seguito la primtiva [3], carat-
terizzata da una forma specifica a seconda del campo el et-
tromagnetico che la circonda.

Il dettaglio grafico di pende dall’ hardware.

Pud variare da una visualizzazione wreframe sketch [4a],
con possibili texture dei dati culturali inseriti dall’u-
tente o attinti dalla rete, a una visione nonocromatica a
griglia variabile [4b], dipendente dalle specifiche del dis-

\pl ay utilizzato.
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J

|"utente di forma vuole segnare in intrico la partico- \1
larita del luogo. Esplora |'area alla ricerca di un nodo
semre o di una coltura alla quale interfacciarsi.

Senso scansiona |’ area con i ricettori GPS ed EM )




\ J

Senso individua una coltura esplorabile. Inizia la \1
negozi azione tramte rete GSM Viene scaricato il pac-
chetto dati che si sovrappone alla |ocazione geografica

real e. )
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L'utente pud esplorare

in

locale o globale

oppure inserire ed acquisire nuovi dati.

intrico




(

Se |'utente € nunito di un particolare sistem di visua-
lizzazione [vista] intrico si sovrappone alla realta.

)
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L’artefatto senziente SEMNS0O
offre la possibilitad di esplorare
fornma senpre e ovunque oltre a
nutrire i virgulti digitali.

Qgni spostamento nel nondo fisico
€ interpretato cone canbi amento
del punto di vista nell'intrico.
Tal e canmbi anento potra essere gl o-
bal e, se ci

si nuove

nell'intrico

o locale, se

é stata

sel ezi onat a

un parti co-

|l are strut-

tura di

forma e la

si vuol e

anal i zzare.

Comunque | ' esplorazione dell'in-
trico nediante senso non é |linea-
re ma a salti dato che anche |o

spostamento €& associato ai conti-

nui canbi anenti sensoriali che
forma capta

Quando ci si inbatte in un nodo
senme non ancora gernogliato |a
funzione di senso vari a.

In questa

si tuazi one

|"artefatto

captera le

vari abi |

anbi ent al i

esterne che

di verranno

nutrinmento

per il nodo

senme, dando

vita ad una

nuova rami ficazione dintrico.

In seguito tale ranificazione
potra essere caratterizzata da
nuovi dati anbientali o culturali
oppure potra innestarsi ad altre
ram ficazioni, divenendo una sorta
di sinbionte.




Concretanmente senso & un artefat-
to che sfrutta ogni tipologia di

strunmento ricettivo per creare e
pot enzi are forma.

L'unita base & dotata di un rice-
vitore EMF, GPS e GSM [attendendo
le future evoluzioni e sviluppi
delle tecnologie GPRS e UMIS] e
di uno slot per SD nmenory card.

A quest'unitad possono essere col -
| egati sensori che ne potenziano

|l e capacita ricettive, oppure
interfacce specifiche secondo |e
esi genze.

senso si presenta sotto due con-
f or mazi oni :

1. spora, |l'artefatto nobile e
conpatto che |'esploratore d
forma porta con se.

2. fonte, |'"artefatto stabile,
totem co che si trova nella real -
ta, accessibile a tutti.







M €17 & runita base mobile di forma. Al suo interno si annida un misuratore EM e una slot
per SD memory card [da 8 a 256 Mb].

Con spora ci si puo interfacciare a forma espandendo o esplorando intrico, in locale o globale
mediante il bottone selezione PUSH.

Grazie al suo innesto senso puod essere dotato di ricevitori, sensori, analizzatori . . . che lo ren-
dono sempre piu connettibile ai due mondi.

Inoltre € presente un ingresso audiovideo in-out [<-A/V->] con il quale é possibile collegare viso-
ri, camere digitali . . .

nem 4

~— slot batteria pastiglia

blocco innesto o

innesto (R

guscio

— selezione jack
®
‘@
corpo
box chipset .

— slot SD memory card

led '

~—— SD memory card
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m arker completa la spora aggiungendo due ricevitori [GPS, GSM]
mediante i quali & possibile interfacciarsi con forma autonomamente.
Marker fa parte della dotazione standard di spora.

.
- led/sensore

guscio

innesto

marker 4

N contatti O



——led ——— -——

ghiera

sensore
B gusco‘

innesto-
sonda ¢

. contatti o

sonda pud contenere al suo interno qualsiasi tipologia di sensore ambientale.
L’intensita del valore sensoriale & rappresentata da una serie di led a bottone.
| valori acquisiti da senso modificano dinamicamente I'aspetto e la struttura dell’intrico.
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fU n g O eéun upgrade multisensoriale.

Ad esso possono essere innestati fino a sei sensori differenti.

fungo <

SEensori °

X 4

guscio

innesto

\ contatti O




€X[0 & un'unita generica d’espansione.
Pud contenere batterie supplementari, filtri di ricezio-
ne, ricevitori extra.

exp 4

blocco innesto N

contatti 9

guscio

o .

contatti

O .
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0CChIO & il sistema di visualizzazione d'intrico.

occhio 4

— supporto lcd

guscio

anello

selezione

innesto .

N contatti o
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Al cune t1pologle
ridotte in pixel . .

di pr ante )




calmera e una microtelecamera munita di
microfono con la quale possono essere memoriz-
zate nella SD memory card o inserite in intrico
immagini e suoni.

— supporto lente

camera4

«=>

guscﬂ

innesto

contatti

&>
O
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raccordo innestatra diloro i vari ugrade di senso, crea
reti tra piu spore e il pc tramite porta USB.

Inoltre possono essere ricaricate una o piu batterie exp o quelle
presenti nei vari elementi di spora.

Raccordo fa parte della dotazione standard di spora.

raccordo 4

e contatti

L]
blocco innesto

innesto

8
L]

&)
.Eﬂ

o
&

innesto

innesto

AN contatti
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%
proiettore d

V1S1a. & un occhiale modulare che permette di
sovrappore la virtualita sensibile di forma al
mondo reale. Alla montatura possono essere con-
nesse diverse estensioni della percezione [proiet-
tori, microfoni, auricolari].
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proiettore

auricolare

PROIETTORE BASATO SULLA TECOHOLOGIA SG0 [EYEGLASS DISPLAYS]
DEL HODELLG EG=7 DELLA HICROOPTICAL

)
BISPLAY

dJe0nedld, Tb=BIT cOoLOR, bD HE ReEFRe:H RRTE

oTTICA

SEE-RROUND DISPLAY OPTICE

FIELD OF LIEM

10 GRADI ORIZZONTALI

DISTANZA FOCALE

PRE=ZET FIND T H

DIDED IRENT

STANDARD VCA,. redbinA DE-15 AND ATSL, COonneTTRORE RCA
ALIHERTAZIONE

OU,. 100 HH DIZPLAY & ERCELIGHT

OU.2.0HINTERFRCCIA UGA

microfono
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VISta si connette a spora mediante I'ingresso A/V, lasciando
libero l'innesto universale. Per un corretto funzionamento vista
necessita di un modulo exp d'alimentazione

37






proiettore

innesto

navigatore

schermo

VVaS O raccoglie e rilascia i dati delle spore proiettandoli nello
specchio d’acqua digitale in modo che ognuno possa esplorare e
vedere forma. Vaso € un artefatto nodale che collega i due mondi e
puo essere inserito nel tessuto urbano come una fontana.
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LA UASCA € IL COPERCHIO DEL UASO 2000 REALIZZATE [N PHAA GPALIND

LA STRUTTURA DIENE APPESANTITA RIEHPIENDD LA VASCA Con SUARIATI
HATERIALI GUAL] ACOUA € TERRA.

I QUEETO HODO UASD RPIZULTA STAEILE € LA TELTURE SUWPERFICIALE VARIA
WEECOnDA DeL CONTENNTO RENDENDG L'AZPETTO DEL UAZO ALTAHENTE
PERZOMALIZZAEILE. DURANTE IL TRASPORTO OGNl ELEHENTO DEL VAZD
VIENE INSERITO NELLA URZCA.
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scocca
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Ruotando vaso e zoommando si esplora la citta alla ricerca degli
innesti di forma nella realta. Ad ogni innesto € associata una parti-
colare zona dell'intrico oppure le immagini e i suoni scaricati con le
spore nel vaso mediante I'apposito innesto presente sul manico.

Inoltre & possibile visualizzare i dati presenti nella propria spora
oppure ricaricarla con nuovi dati sensibili.

innesto di forma nella realta

(=l




S

innesto

bastone e una colonna alta 120 cm con la guale &
possibile interfacciarsi a forma e proiettare i dati emer-
si dall'intrico o dalle spore su una parete.

9 proiettore

—

colonna
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guscio
supporto a parete
innesto PP P

nodo e punto di connessione da parete, con il quale
e possibile interfacciarsi aforma e scaricare i dati emer-
si dall'intrico o dalle spore.












